CH VIII: Le principe d’inertie

I. Effets de la force et de la masse sur le mouvement d’un corps 

· Une force s’exerçant sur un corps peut :(
· La masse intervient également dans le mouvement : (

II. Représentation d’une force :
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	En physique une action ou force est modélisée.  On la représente par un vecteur  (segment orienté) dont la direction et le sens sont ceux de l'action et dont la longueur dépend de la valeur de la force c'est à dire de l'intensité de l'action (plus la valeur de la force est grande plus la flèche représentant cette force est grande). Un vecteur force possède 4 caractéristiques :


· Direction :                 ( 
· Sens :                        (  
· Valeur :                     (  
· Point d’application :  (  
III. Le principe d’inertie ou 1e loi de Newton 

( un principe est une affirmation  non démontrée et non démontrable. La propriété est considérée comme vraie tant qu'elle n’a pas été contredite )    Enoncé (
Remarque :

- Si les forces se compensent (    
- Lorsque les forces se compensent , le résultat est équivalent à l’absence  total de forces. C’est un cas théorique.  En l’absence de forces (   

- La matière est inerte : en l’absence de forces ou en présence de forces qui se compensent, il y a  2 possibilités seulement : (
 - Pour changer l’un de ces 2 états, il est nécessaire d’exercer une force. Celle-ci est d’autant   plus grande que la masse est importante .

IV. Domaine d’application 

Ces observations ne sont valables que dans une catégorie de référentiels que l'on appelle référentiels galiléens. 

- Le référentiel terrestre, pour autant que les expériences soient de courtes durées, peut être considéré comme un référentiel galiléen.  

- Le référentiel géocentrique est également Galiléen pour l’étude du mouvement des satellites de la terre
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